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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.1. Opis:

Przedmiotem specyfikacji techniczngjysymagania dotycxe
wykonania i odhi robot zwazanych z wykonaniem przebudowy
sieci cieptowni§ wysokich i niskich parametréw w ramach
przebudowy plamanewrowego Komendy Miejskiej Rawowe]
SﬁpP(zfarnej w Krakowie przy ul. Westerplatte 19 dz. bud.100
olrodmiescie.

1.2. Nazwa obiektu:

Przebudowa placu manewrowego Komévidyskiej Paistwowej
SﬁpP(zfarnej w Krakowie przy ul. Westerplatte 19 dz. bud.100
olrodmiescie.

Adres obiektu:
31-033 Krakow Westerplatte 19

Temat:
Przebudowa sietistalacji centralnego ogrzewania

Inwestor: Komenda Miejska Ratwowej Stray Pazarnej
31-033 Krakolw Westerplatte 19
1.3. Opis przedmiotu zamoéwienia:
Demontstniepcej sieci cieptowniczej
Wykonanie nowggci cieptownicze]
1.4. Miejsce wykonania robot:

Krakow ul. Westiatte 19

1.5. Wspdlny stownik zaméwie( CPV )

45.00.00.00 - Roboty budowlane
45 33 11 00 -7 Instalacje centralnego ogrzewania



2. Wsep

2.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem specyfikacji techniczngjsg/magania dotycce wykonania i odbioru
robét dla przebudowy sieci cieptowniczej wysokictiskich parametréw w ramach
przebudowy placu manewrowego Komendy Miejskigjddaowej Stray Pazarnej
w Krakowie przy ul. Westerplatte 19 dz. bud. nrQ 16br.Srédmiecie.

2.2. Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja techniczna jest jako dokument przetayg kontraktowy przy zleceniu
realizacji robot wymienionych w p-kcie 1.3.

2.3. Zakres robot obgtych specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszym opracowaniu dagymowadzenia robot przy
wykonaniu nasfpujacych prac:
a/  -roboty demontazowe: wykonanie demontal istniepcej sieci centralnego
ogrzewania wysokich parametrow w zalkretalowych przewoddw preizolowanych,
b/. -roboty demontazowe: wykonanie demonta istniepcej sieci centralnego
ogrzewania niskich parametrow w zalaegeci kanatowej,
c/  -roboty instalacyjne: wykonanie nowej sieci centralnego ogrzewania \kigto
i niskich parametrow z zastosowanienpreizolowanych.

2.4. 0Ogolne wymagania dotyegce robot
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakavykonanych robot oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami
nadzoru inwestycyjnego. Ogolne wymagania dafgezobdt podano w specyfikacii.
,0g0Ine wymagania techniczne”.

3. Materiaty
Projektowane prace wyko@a materiatow okrdonych w dalszej cgci niniejszej

specyfikacji.

3.1. Warunki dostawy

Poszczegolne elementy powinny spetrigymogi okrélone w dokumentacji
projektowej



3.2. Transport i sktadowanie

Warunki transportu i skladowania poszczegolnyementéw okréone g przez
ich producentow.

3.3. Kontrola jakosci

Kontrola jakdci dostarczanych materiatow i ydzer polega na ocenie zgodiod
dostawy z parametrami technicznymi alkoeymi w odpowiednich atestacéwiadectwach
dopuszczenia oraz dokumentacji projektowe;.

4. Sprat

Wykonawca przyspujacy do wykonywania prac winien wykazai¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn i stz gwarantujcego wiaciwa jakosé robot — spetniagca
wymagania specyfikacji technicznej.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych prac, jak tgprzy wykonywaniu czynriei
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatow i ueglzen.
Sprzt uzywany przez wykonawgcwinien uzyska akceptag Nadzoru Inwestycyjnego.

5. Wykonywanie robot

5.1. Roboty budowlane i demontaowe

Demonta istniejacych przewodow preizolowanych sieci cieptowniczajaucinkach
przeznaczonych do przebudowy.

Demonta istniejcej sieci niskich parametrow zrealizowanej w systekanatowym,
prefabrykowanym na odcinkach przeznaczonych dadopicawy.

5.2. Roboty w zakresie instalacji sieci cerginego ogrzewania

Roboty ziemne. Nalgzapewnt wiasciwe oznakowanie wykopow wraz z
zabezpieczeniem przed dgsm 0sob niepowotanych. Pracownikom pracyin w wykopie
naley zapewné bezpieczastwo. Naley zapewnt dostatecziprzestrzé do ukfadania,
podpierania i montal rurochgéw w wykopie na wymaganejgokaici oraz dla wtaciwego
zag:szczania materiatu — zasypki wokot ruegii. Wykopy nalgy wykona zgodnie ze
specyfikacy trasy sieci i dla gbokadici utozenia rurocagu podanej w projekcie technicznym
sieci. Dno wykopu powinno lgyzniwelowane i oczyszczone z kamieni. Dno wykopanaei
by¢ wykonane z wymaganym spadkiem, nie dopuszezajemnej tolerancji rdnych dna
wykopu.

Roboty montawe sieci. Siénalezy budowa& w cataci jednolicie , bez mieszania
innych technologii budowy sieci. Rury i elementgigolowane dostarczane na bugow
powinny by przed montzem poddane ogélnej kontroli zegtrenej pod katem jakéci
technicznej. Rury preizolowane najeuktada& ze spadkiem zgodnym z projektem



technicznym sieci. Ruryézy¢ przez spawanie. Mont@stony zespotu ztza naley
wykona precyzyjnie wedtug instrukcji producenta preizoémych rur i ksztaltek. Ste
cieptownicza powinna kiyszczelna zarébwno w stanie zimnym igrym, zgodnie z
postanowieniami PN-M-34031. Ruch probny sieci aaj@zeprowadzi zgodnie z PN-M-
34031.

Roboty zasypowe. Wykopy ngleasypywa warstwami. Kada warstwa winna
by¢ starannie zagzczona. Grubig warstwy przy zagszczaniu mechanicznym nie peoby¢
wigksza nk 30 cm, z& przy zagszczaniu ¢cznym 15 cm. Materiat zasypki piasek powinien
by¢ zsypywany matymi porcjami do wykopu. Przestrzeokot rurocagow, w tzw. strefie
tarcia, powinna by wypetniona zasypkna wysoké¢ co najmniej 10 cm nad ruragi. Nad
rurociigami naley utozy¢ tasmy ostrzegawcze. Ostatnia warstwa — strefa nawherawa
powinna by wykonana w sposob odpowiedni do przewidywanej eezghni.

6. Kontrola jakosci robot

Rury i elementy preizolowane dostarczane na bedmwinny by przed montaem
poddane ogolnej kontroli zewtnznej, ktéra powinna wykazach wymagan jakas¢
techniczia. Przed monteem przewody preizolowane najepodda kontroli pod wzgédem
poprawndci dziatania systemu alarmowego.

Projekt zostat opracowany zgodnie z Prawem BudoytariPolskimi Normami:
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymggagolne
PN-EN 253:1999 System preizolowanych rur do pedaych wodnych sieci

cieptowniczych. pésrurowy ze stalowej rury przewodowej, izolacji
cieplnej z poliuaat i ptaszcza ostonowego z polietylenu.

PN-EN 287-1 Spawalnictwo. Egzaminowanie sgay. Stale

PN-EN 288-1 Wymagania i badania dla procegamalniczych. Przepisy ogoélne
dotyaeze hczenia spawaniem.

PN-EN 448:1999 System preizolowanych rur do padagch wodnych sieci
cieptowniczych. Kdtka— zespoty z rury stalowej przewodowej,
izolacji cieplnej nluretanu i ptaszcza ostonowego z polietylenu.

PN-ISO 6761 Rury stalowe. Przygotowaniéddw rur i ksztattek do spawania.

PN-72/M-69770 Radiografia przemystowa. Radiogramgin czotowych w zatzach
doczotowych ze stdliymagania jakéciowe i wytyczne wykonania.

PN-B-10405 Cieptownictwo. Sieci cieptownic¥éymagania i badania przy
odbiorze.

oraz Warunkami technicznymi wykonania i odbiorudbsieci cieptowniczych z rur

i elementow preizolowanych oprac. COBRTI INSTAL -azawa 2003r.

7. Obmiar robo6t

Ogodlne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,OgéWyenagania techniczne”.

8. Odbiér robot

Odbior robot obejmuje:
1 odbiory czsciowe ( w trakcie realizacji poszczeg6lnych etapohot )
2 odbior kacowy ( catego zakresu prac )



3 odbidr pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwasgnego )
Odbiory czsciowe dokonywaness na zakaczenie poszczegolnych etapow prac ( préby
szczelnéci, izolacje antykorozyjne i termiczne itp. ) praaspektora nadzoru w obecto
wykonawcy.
Odbioér kaicowy ( ostateczny ) dokonywany jest po catkowityaka@czeniu robot na
podstawie wynikow pomiaréw i baflgakosciowych.
Odbidér pogwarancyjny dokonywany jest na podstaweng wizualnej obiektu dokonanej
przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale wykonawcy.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w specyfikacji , Ogdlne wymagania
techniczne”.
Ptatnag¢ za wykonane prace aibg niniejsa specyfikacy nalezy przyjmowa zgodnie z ocen
jakosci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot na podstawie wynikOw pomiaréw
i bada. Cena wykonania rob6t obejmuje wykonanie petnetdagesu prac podanego
w p-kcie 1.3.

10. Dokumenty odniesienia
Podstaw do wykonania robotas

- PBW - Przebudowy sieci i instalacji c.0. w ramgrzebudowy placu manewrowego
Komendy Miejskiej Ratwowej Stray Pazarnej w Krakowie przy ul. Westerplatte
nr. 19 dz. bud. nr. 100 ofrodmigcie.

- - j-w. - Przedmrobot

- - J-w. - Koszysrinwestorski



